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A. David, O. Bruneau, J.-G. Fontaine “ Evaluation d’'un critére basé sur une analyse
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F. Gravez, O. Bruneau, F.B. Ouezdou, “ Capture de mouvement pour la simulation
dynamique de mannequin virtuel ”, 15 eme Congres Francais de Mécanique, Nancy,
Septembre 2001.

1999

O. Bruneau, F.B. Ouezdou, “ Marche dynamique d'un bipede anthropomorphique muni
de pieds flexibles ”, 14eme Congres Francais de Mécanique, Toulouse, Septembre 1999.
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O. Bruneau, F.B. Ouezdou, “ Une Méthodologie de Conception pour Robots a Allures
Dynamiques ”, 13eme Congres Francais de Mécanique, Poitiers, Septembre 1997.
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