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Congres nationaux avec actes et comité de lecture

2009

Boulesteix, S. Varillon, C. Riman, E. Monacelli, " Et quand la souris nous échappe :
Evaluation quantitative des interfaces de pointage informatique".2éme Edition des
Journées Européennes et Francophones d’Ergothérapie, PARIS, juin 2009.

2008

F. Taychouri, F; Monacelli, E; Hamam, Y; Chebbo, N , "Méthodologie d'analyse de
I'aménagement d'un habitat pour une déambulation en fauteuil roulant”, Conférence
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Francophone Handicap 2008, Paris, France, 2008.

2007

C. Zaoui, O. Bruneau, F.B. Ouezdou and A. Maalej “ Simulation of the dynamic behavior
of the robot Robian during walk and subjected to external disturbances ” Second
International Congress on Design and Modelling of Mechanical Systems, CMSM 2007,
March 19-20 2007, Monastir, Tunisia.

2006

From Requirements Analysis to Architecture Evaluation of a Ubiquitous Multimodal
Multimedia Computing System, Manolo Dulva Hina, Chakib Tadj, and Amar Ramdane-
Cherif, CUSEC 2006, Canadian University Software Engineering Conference, Montreal,
QC, Canada, January 2006.

ContextGuard : Un Systéme multi agent pour contréler le contexte, Ghislain Ngantchaha,

Chakib Tadj, and Amar Ramdane-Cherif, IEEE Canada CCECE-CCGEI 2006 Canadian
Conference on Electrical and Computer Engineering, Ottawa, ON, Canada, May 2006.
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