LIS

Laboratoire d’ingéi
des systemes de Vers

LE LISV SE RESTRUCTURE EN TROIS
EQUIPES

Le LISV change de structure et évolue de deux a trois équipes de recherche.
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https://www.lisv.uvsq.fr/

Le LISV est maintenant structuré en trois équipes : Robotique Interactive (RI),
Instrumentation des Systemes (ISA) et une nouvelle équipe intitulée Systemes
Mécatroniques Robotisés Intelligents et Collaboratifs (SyMRIC), principalement centrée
sur le pble du Mantois.
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https://www.lisv.uvsq.fr/presentation-ri
https://www.lisv.uvsq.fr/instrumentation-et-modelisation-des-systemes-et-nanosystemes-avances-isa
https://www.lisv.uvsq.fr/systemes-mecatroniques-robotises-intelligents-et-collaboratifs-symric
https://www.lisv.uvsq.fr/systemes-mecatroniques-robotises-intelligents-et-collaboratifs-symric
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