
Equipe 1 : RI

Robotique Interactive

Animateur

A. BENALI (PR)

Permanents

A. BENALI (PR)

P. BONNIN (PR)  

P. BLAZEVIC (PR)

V. CHALVET (MCF)

S. DELAPLACE (PR)

H. DJERROUD (MCF)

E. MONACELLI (PR)

N. NADJAR-GAUTHIER (MCF) 

O. RABREAU (IGR)

A. CALDAS (M. Associé)

En détachement ENSAM

F. BEN OUEZDOU (PR)

Equipe 2 : ISA

Instrumentations 

des Systèmes Avancés 

Animateur

B. CAGNEAU (PR)

Permanents

A. ALBERTINI (MCF)

B. BECHADERGUE (MCF)

L. BENABOU (PR)

B. CAGNEAU (MCF-HDR)

L. CHASSAGNE (PR)

H. GUAN  (IGR)

J.B. MILLET (MCF) 

P.  RUAUX (MCF)

S. TOPSU (PR)

X. ZHANG  (MCF-HDR)

Equipe 3 : SyMRIC

Systèmes mécatroniques 

robotisés intelligents et 

collaboratifs

Animateur

A. BENALLEGUE (PR)

Permanents

R. AKRACHE (MCF)

A. BENALLEGUE (PR)

S. CHARLES (MCF)       

H. ELHADRI (MCF)

F. HADRI (MCF)

F. MAROTEAUX (PR)

K. MEGHRICHE (MCF)

T. MERZOUKI (MCF-HDR)

A. RAMDANE-CHERIF (PR)

L. AMOUR (M. Associé)

R. KAMOUN (M. Associé)

A. BELHABIB (M. Associé)

Ingénieur Systèmes 

Responsable Réseaux

T. TOUCHAIS (IE)

Ingénieur  Electronique

Responsable Ateliers

O. BARROIS (IE)

Responsable administratif et 

financier

T. SINAMAL (TECH)

DIRECTEUR

E. MONACELLI  (PR)

ORGANIGRAMME


