
PONAME  
POsitionnement NAnométrique Multi-échellE 

CONTACT : 
luc.chassagne@uvsq.fr 
gilles.lerondel@utt.fr 
paul.sauvageot@isp-system.fr 

Logo 
partenaire 

Logo 
partenaire 

Journées Nationales en Nanosciences et Nanotechnologies 2011 

Contexte et résultats marquants 

L. Chassagne(1), P. Ruaux (1), S. Topsu (1),  B. Cagneau (1), Y. Alayli (1), S. Kostcheev(2), R. Deturche(2), S. Blaize(2),  
G. Lérondel (2), M. Besnard (3), P. Sauvageot (3)  
 
(1) LISV – Université de Versailles Saint-Quentin (2) LNIO/ICD CNRS FRE 2848, Université de Technologie de Troyes (3) ISP System 

 

Production scientifique (publications, brevets) 
• Brevet ISP System, P. Sauvageot, M. Besnard, Actionneur linéaire sans contact à guidage flexible et application à une table de déplacement, n°10.01694 
• L. Perret, L. Chassagne, S. Topcu, P. Ruaux, B. Cagneau, Y. Alayli, Fiber optics sensor for sub-nanometric displacement and wide bandwidth systems, Sensors and Actuators A, 165, 189-193 (2011). 
• A. Missoffe, L. Chassagne, S. Topçu, P. Ruaux, B. Cagneau, Y. Alayli, New simple optical sensor: from nanometer resolution to centimeter displacement range, submitted to Sensors and Actuators 

Réaliser un prototype précommercial de platine porte-
échantillon ayant des déplacements millimétriques 
(10 x 10 mm2) avec des répétabilités de positionnement 
nanométriques. 
 
Champs applicatifs : microscopie à champ proche et 
lithographie (compatibilité au vide des prototypes). 
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Exemple d’images millimétriques (réalisées sur 
prototype de laboratoire) de guides d’onde : 

topographiques par AFM (a)  
et optique par AFM-SNOM (b) 

Problématique, objectif et résultats antérieurs 

Version P1  
dédiée microscopie champ-proche 

Version P2  
dédiée lithographie (compatible vide) 

Premiers prototypes monoaxial (ISP System) 
Guidage par lames flexibles. 
Motorisation par moteur linéaire électromagnétique pour P1 et piezo-
électrique pour P2. 
Micron d’Or 2010 pour un actionneur basé sur cette technologie. 

Capteur optique spécifique développé  
pour les platines 

Objectifs 
Fin du projet fin 2012, platine biaxiale P1 et P2 intégrant les capteurs. 
Version plus performante avec système interférométrique intégré planifié également. 

Résultats rectitude pour P1 
Course 
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