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PROJET RI - GYROLIFT

Le gyrolift est une solution de mobilité inclusive. Elle permet une mobilité auto équilibrée

en position assise ou verticalisée. Il associe deux appareils : un gyropode, plateforme à 2

roues dotée d’un guidon de conduite, et un module de robotique pour la verticalisation.

Ce projet est une innovation de notre équipe. Nos travaux concernent la conception de la

solution d’assistance et la détection de l’état du conducteur.

https://www.lisv.uvsq.fr/
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1.  

2.  

Le Gyrolift est un dispositif de locomotion novateur qui est aujourd’hui porté par la start up

GYROLIFT SAS

Travaux de recherche :

Lambert Trénoras, Thèse : Analyse et interprétation des variations intentionnelles ou

perturbatrices de la station debout sur gyropode, 2014

Tafsut Tagnithammou, Thèse : Solution de mobilité personnelle basée sur une

stratégie de collaboration Conducteur/Véhicule/Environnement, 2021
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Contact LISV : Eric Monacelli

 Contact GYROLIFT SAS : Lambert Trénoras, CEO

Keywords: wheelchair, HMI and Emotion, 

Lien video : https://youtu.be/3dnNYjydDR8

Lien: www.gyrolift.fr
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