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SOUTENANCES D'HDR DU LISV

26 novembre 2020 : Tarek MERZOUKI : Modélisations et simulations numériques du
couplage : mécanophysiques, mécanofiabiliste, mécanobiologique

4 décembre 2019 : Sylvain CHEVALLIER : Des signaux cérébraux aux activités
cognitives, approches géométriques et apprentissage statistique

17 octobre 2017 : Samer ALFAYAD : Des humanoides aux dispositifs d'assistance :
conception mécatronique, actionneurs électriques et hydrauliques

13 octobre 2017 : Barthelemy CAGNEAU : Interactions et instrumentation, application a
la microrobotique

31 mars 2016 : Lahouari BENABOU : Approches pour I'étude de 'endommagement et
de la rupture de matériaux dans divers domaines d'application
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6 décembre 2013 : Jorge GARCIA-MARQUEZ : Instrumentations optiques inférieures a
la limite de diffraction par Jorge Garcia-Marquez

7 juillet 2011 : Olivier BRUNEAU : Modélisation et stratégies de commande pour
systéemes robotiques dynamiques : application aux systemes marcheurs

28 juin 2010 : Rodrigo DE OLIVEIRA : Du rayonnement de la parabole a la diffraction
par les surfaces aléatoires : une démarche analytique

20 décembre 2007 : Rafic YOUNES : Approches et démarches pour I'optimisation en
meécanique non linéaire
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http://archive.uvsq.fr/modelisation-et-strategies-de-commande-pour-systemes-robotiques-dynamiques-application-aux-systemes-marcheurs-par-olivier-bruneau--142392.kjsp?RH=ZYZYZYZYZYZYZYZYZYZYZY
http://archive.uvsq.fr/du-rayonnement-de-la-parabole-a-la-diffraction-par-les-surfaces-aleatoires-une-demarche-analytique--76421.kjsp?RH=ZYZYZYZYZYZYZYZYZYZYZY
http://archive.uvsq.fr/du-rayonnement-de-la-parabole-a-la-diffraction-par-les-surfaces-aleatoires-une-demarche-analytique--76421.kjsp?RH=ZYZYZYZYZYZYZYZYZYZYZY
http://archive.uvsq.fr/approches-et-demarches-pour-l-optimisation-en-mecanique-non-lineaire-26695.kjsp?RH=ZYZYZYZYZYZYZYZYZYZYZY
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